
Black-Box für HDK-Steuerung

Hauptfunktion:

Steuerung

E1el

Störgrößen

Sensorikfehler

Fehlerhafte Energieversorgung

Umwelteinflüsse (Wind, Temperatüränderung, Feuchte)

Funkempfangsstörungen

Navi-Ctrl Platine Fehler

Restriktionen

Kosten

Energieversorgung

Präzision der Sensoren

Stromversorgung

S1el

Fernsteuerung

S2el

GPS

E4the

Energieverlust

S7el

Steuerung (zu den Motoren)

St1
kalte Luft

S3el

Sensoren
(Drehgeschwindigkeit, Beschleunigung,

Höhe)


